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MEXANIZMLAR DINAMIKASI. 
MEXANIZMLAR DENAMIKASINING 

ASOSIY MASALALARI 

 
Reja: 

 Mexanizmga ta'sir qiladigan kuchlar. 
 Dinamik model. 
 Dalamber prinsipi bo`yicha inersiya 
kuchlarini      hisoblash. 
 Keltirilgan massa va keltirilgan kuch 

 
 

 



Mexanizmga yoki mashinaga ta’sir etayotgan barcha 

kuchlarni 5 ta gruppaga bo’lib o’rganamiz. 

Mexanizm va mashinalarni harakatlantiruvchi kuchlar. 

  Mashinaga ta’sir qiladigan foydali qarshilik kuchlar. 

  Mashina harakati vaqtida paydo bo’ladigan zararli 

qarshilik kuchlar. 

  Mashina bo’g’inlarining og’irlik kuchlari. 

  Mashina harakati paytida inertsiya kuchlari va inertsiya 

momentlari. 







Mashina va mexanizmlar dinamik analizida asosan 

quyidagi masalalar yechiladi 

 Kinematik juftlaridagi reaktsiya kuchlarini inertsiya kuchlarini 

hisobga    olib aniqlash, ya’ni kinetostatika. 

 Mashina va mexanizmlarga berilgan energiyaning tarqalish qonuni, 

ya’ni energetik balans orqali mashina yoki mexanizmlarning FIK ni 

topish. 

 Mashina va mexanizmlardagi ayrim bo’g’inlarning berilgan kuchlar 

ta’siridagi xaqiqiy harakat qonunlarini topish. 

 Mashina va mexanizmlar harakatining bir tekisda amalga oshirilishi. 

 Mashina va mexanizmlardagi bo’g’inlarni  muvozanatlash masalalari. 
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Agar mexanizm bo‘g‘inlariga 
ta’sir etuvchi kuchlar  nuqtaga, 

momentlar esa  nuqtaga 
keltirilgan bo‘lsa, u holda 

keltirilgan kuch va momentlar 
ta’rifiga ko‘ra. 

 
 kelBkelkel MvPN



Кeltirilgan massa va keltirilgan inersiya 
momentlarining kinetik energiyasi mexanizm 

bo‘g‘inlari kinetik energiyalarining yig‘indisiga teng 
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Yuqoridagi  ifodalar keltirilgan massa va inersiya 

momentlarining ifodasidir, bular tezliklar nisbatining 

yoki uzatishlar nisbatining kvadratlariga bog‘liqdir. 

Кeltirilgan massa va inersiya momentlari orasida 

quyidagi bog‘lanish mavjud 
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