Ma’ruza Neld

Reja:
Mexanizmga ta'sir giladigan kuchlar.
Dinamik model.
Dalamber prinsipi bo yicha inersiya
kuchlarint  hisoblash.
Keltirilgan massa va keltirilgan kuch



Mexanizmga yokl mashinaga ta’sir etayotgan barcha
kuchlarni 5 ta gruppaga bo’lib o’rganamiz.
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*» Mexanizm va mashinalarni harakatlantiruvchi kuchlar.

¢ Mashinaga ta’sir giladigan foydali garshilik kuchlar.

¢ Mashina harakati vaqtida paydo bo’ladigan zararli
garshilik kuchlar.

¢ Mashina bo’g’inlarining og’irlik kuchlari.

*» Mashina harakati paytida inertsiya kuchlari va inertsiya

momentlari.










Mashina va mexanizmlar dinamik analizida asosan
quyidagl masalalar yechiladi

6 Kinematik juftlaridagi reaktsiya kuchlarini inertsiya kuchlarini
hisobga olib aniglash, ya’ni kinetostatika.

d Mashina va mexanizmlarga berilgan energiyaning targalish gonuni,
ya’ni energetik balans orgali mashina yoki mexanizmlarning FIK ni
topish.

(] Mashina va mexanizmlardagi ayrim bo’g’inlarning berilgan kuchlar
ta’siridagi xaqiqiy harakat qonunlarini topish.

1 Mashina va mexanizmlar harakatining bir tekisda amalga oshirilishi.

1 Mashina va mexanizmlardagi bo’g’inlarni muvozanatlash masalalay




‘-Mexanizmningkinerﬁa}lt{ilz sxemasini berilgan xolat
uchun qurish | |

. Sxemalarning tegishli nuqtalariga kerakli kuch
vektorlarini qo’yish

. Sxemani Assur guruhlariga ajratib, hisob sxemasini

tuzish
. Momentlar yoki kuchlar muvozanat tenglamalarini
tuzish
DINAMIK ANALIZ O'TKAZISH | ° | — qism reaktsiya kuchlarini topish
BOSQICHLARI « Kuchlar planlarini qurish

* 2 — qism reaktsiya kuchlarini topish /

. Vurituee: .
| urituvai kuuni va momentini xisoblam













Statik yo’l bi e
yo'l bilan fagat o’ g 1rlik kuchi va lbloshlcrlle;

kuchlar hisob inadi K

g ga olinadi . Kinetostatik yo’l bilan
ashda esa shu kuchlarga inertsiya kuchi

ham qo’shiladi. Kinetostatik yo’l bilan  tez

harakatlanuvchi mexanizmlar hisoblanadi. Bu
usulda asosan Dalamber prinsipidan

foydalaniladi.




Dalamber prinsipi
quydagicha tariflanadi:
Bo’g’inga tasir gilayotgan barcha kuchlarga

inersiya kuchini qo’shib sistemani shu onda
muvazanatda deb garash mumkin. Matematik
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Keltirish bo ‘g ‘iniga keltzl./'zl gan
kuchning bajargan ishi yoki quval‘l
qolgan hamma kuchlarning bajargan

ishi yoki quvvatlari yig ‘indisiga

tengdir
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Agar mexanizm bo‘g‘inlariga
ta’sir etuvchi kuchlar nuqtaga,
momentlar esa nugtaga
keltirtlgan bo‘Isa, u holda
keltirtlgan kuch va momentlar
ta’rifiga ko‘ra.
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Keltirilgan massa va keltirilgan inersiya
momentlarining Kinetik energiyasi mexanizm
bo‘g‘inlari kinetik energiyalarining yig‘indisiga teng
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Yugoridagi Ifodalar keltirtlgan massa va inersiya
momentlarining ifodasidir, bular tezliklar nisbatining
yoki uzatishlar nisbatining kvadratlariga bog‘ligdir.
Keltirilgan massa va inersiya momentlari orasida
quyidagi bog‘lanish mavjud

= 2
Lot = My - ag



