MANIPULYATOR va SANOAT ROBOTLARI
Reja:

Manipulyatorlarning turlari.
Manipulyatorni strukturaviy sintezi.
Manipulyatorlarning texnik
ko rsatkichlari
Ishlab chigarish robotlari va ularning
davril.



Manipulyator deb, Inson qo lining
funksiyasini bajarish uchun mo ljallangan
texnik gurilmaga aytiladi.
Manipulyatorning asosly mexanizmi bir
gancha erkinlik darajasiga ega bo’lgan
ochig kinematik zanjirli, pushangli fazoviy
mexanizmdir. Manipulyatorlar yordamida
Inson uchun havfli yoki zararli sharoit
bilan bog lig bo'lgan ishlar, shuningdek
kKop mehnat talab qiladigan va Dbir
zayldagi ishlar bajariladi.



Agarda to’ligroq qilib aytadigan
bo’lsak U holda guydagicha
tariflashimiz mumkin.
Manipulyatorlar - ko p zvenolardan
Iborat mexanizm bo lib, odam qgo |
harakatlarini Imitatsiya  gilishga
mo ljallangan gurilmadir, U
masofadan operator yoki programmali
boshgarish  sistemasi tomonidan
boshqgariladi.
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Manipu|yator|ar va Sanoat _

robotlarining ishlash gobiliyati
ko pgina texnik ko rsatkichlari
bilan  belgilanadi.  Ularga
avvalo  manipulyator  ish
doirasining o lchamlari va
shakli, uning harakatchanligi,
xizmat ko rsatish burchagi va
koeffitsienti, asosly
mexanizmning erkinlik
darajalari soni Kiradi.




- Manipulyatorning ochig
Kinematik zanjiri changalga
gandaydir  xajmda  turli
xolatlarni egallashga imkon
beradi. Manipulyatorning ish
xajmi  deb, changalining
egallashi mumkin bo lgan
hamma Xxolatlarini  o’rab
turuvchi Sirt bilan
chegaralangan hajmga
aytiladi.






Mikromanipulyator — maxsus asboblarning nozik va
anig harakatlarini mikroskop orgali amalga oshirishga,
mashina to‘qimalarda murakkab amallar
(operatsiyalar)ni bajarishga imkon

beradigan asbob. Mikroskop va shtativlardan iborat.
Bajariladigan amallar mikroskop orgali kuzatib turiladi.
Shtativlarga mikroqurollar (igna, skalpel, rezina
so‘rgich va boshqgalar) qistirib go‘yiladi. Shtativiar
o‘zarﬁ_ perpendikulyar uch tekislikda harakatlanishi
mumkin.
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Sanoat robotlari xagida tushuncha}
Sanoat robotlari deganda yuklash, tashis
operatsiyalarini avtomatlashtiris
shuningdek  1jrochi mexanizmlarning
murakkab  Xé amalga oshiris
uchun Iv gurilmala

tushiri
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jurilmalarning aloxida klassiga ajratilgan bo‘lib
sanoat robotlar’ deb nom olgan.

o‘pgina mamlakatlarda sanoat robotlar ishlal
higarishga ixtisoslashtirilgan korxonalar tashki
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datsgox, detallarining konstrutsiyasiga Ve
qo shimcha Jixozlarga, shuningdek
uchastkaning planerovkasiga ba’zi talabla
qo yiladi. Masalan, bazalash va gamras
uchun odell arnl yuklas

operatsiye yordamide
avtome Jetalning
massas Odatde
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Sanoat robotlaridan sikli yarim avtom

dastgoxlarda, sonli programma asosidg
boshgariladigan  va asbob avtomatig
tarzda almashticiiadigan yarim avtomatig
dastgohle







Sanoat robotlari ishlab chigarishning
IXtisoslashuvi  robotlarning  narxini
kamaytiradi, bu esa sanoat
robotlarining  jorty  qilinishi  va
qo‘llanilishi soxalarini kengaytirish
uchun juda zarurdir. Sanoat robotlari
- dastur yordamida boshgariladigan
gurilma bo‘lib, buyum tayyorlash
jarayonida yordamchi (detalni

. o‘rnatish, olish ortish, tushirish) va

asosly (yig‘ish, payvandalash,
kavsharlash, bo‘yash) texnologik
operatsiyalarini  insonga  o‘xshab,
piroq  avtomatik tarzda bajaradi.
Sanoat  robotlarining  hammasida
o’l” (manipulyator deb ataladi),
Ishlov beriladigan narsa yoki ishlov
berish  vositalirni  ushaluvcht  va
uzatuvchi mexanizm bor.
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7-rasm. Avtomobil kuzovining ichki gismini bo vash robotlashtirilgan

uskuna sxemasi.
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RODOU TCXTHKE ATKIDICA RITUV
asosiy elementlar. Sanoat roboti
ikkita asosiy gqismdan 1borat:

1. Ljro gismi, U manipulyator va

robotning hé ) qurilmasida
tashkil t¢

2. Bosk hgarish
pulti iidan,
h1s¢ va
yut 1sh
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gatovkalarga mexanik ish
erishga mo‘ljallangan
manipulyatorlar xagida tushuncha.
Manmipiyatsiyalash operatsiyalarigj
bunkerga  ortish, magazinlarg
joylash, tashishni mo‘ljallash, burish,
to‘ntarish, ogimni ajratish, ogimni
pirlashtirish, gamrash, gisish, kerlsh
surlsh va boshqgalar kiradi.




/ Robot
. politsiyachi.







Xulosa qilib aytadigan bo’lsak
robotlarni  hozirgi kunda turli
Ishlarni gilishga o’rgatishadi,
masalan uy yumushlarini ammo ular
haligacha biror ishda boshlang’ich
ko’nikmalardan nariga o’ta olgani
yo’q. bu muammoni esa robotni
INson tomonidan boshgarish
mumkin. Bundan tashgari internet
tarmog’idagi uzilishlardir.



